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Tanimlar

Proje Yoneticisi Kurulus (PYOK)

Birden fazla vyuriticld kurulugsun yer aldigi
projelerde, proje yonetiminden sorumlu kurulusu
ifade eder.

Proje hazirlama ve proje yurutme, beceri,

Proje Yiiriitiiciisii Kurulug (PYK) | deneyim  ve altyapisina  sahip;  projenin

yurutuldigu kamu Ar-Ge birimini, Universiteyi
ve/veya 6zel kurulusu ifade eder.

Proje Sonuglari Uygulama Plani

Musteri kurum tarafindan hazirlanarak TUBITAK a
sunulan ve projede elde edilmesi 6ngorilen
ciktilarin kullanimina iligkin uygulama programini

(PSUP) N . o
gosteren taahhut belgesini ifade eder.

Ulkemizin yeraltt suyu potansiyelinin arastiriimasi,
yasanabilecek afetlerde ve iklim degisiklikleri sonucu
olusabilecek su tedarik sikintilarinda yeralti sularindan
hizi  ve etkin ¢6zUm Uretebilecek, uluslararasi

Cagri Amaci standartlara uygun teknik gereksinimleri saglayan ve
uluslararasi arenada kalite, islevsellik, fiyat vb. acilardan
rekabet edebilir yerli hidrolik su sondaj makinasinin
tasarim, analiz, prototip imalatt ve testlerinin
gerceklestirimesi amaclanmaktadir.
e Prototip/sistem/pilot tesis X

Proje Niteligi e Model/siireg/ydntem gelistirme []
e Teknoloji birikim []
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http://tubitak.gov.tr/sites/default/files/biyobenzerpsup.pdf

Cagriya iliskin Ozel Sartlar

. Projede geligtirilecek c¢iktilarin dretiminin saglanmasi

amaciyla 1007 Programi mevzuatina uygun bir o6zel
kurulusun projede PYOK olmasi gerekmektedir. Cagri
kapsaminda hedeflenen c¢iktilarin endustriyel kullanima
yonelik Urune donustirdlmesi bu 6zel kurulugun
sorumlulugunda olacaktir. Proje Onerisinde birden fazla
Ozel kurulus yer alabilecektir.

. Proje, suresi en fazla 36 ay olacak sekilde

kurgulanmalidir.

. Geligtirilecek Uriinler ve Ar-Ge faaliyetleri, Devlet Su isleri

(DSIi) Genel Mudirligiinin Ek 1’de belirtilen asgari teknik
isterlere uygun olmalidir.

. Gelistirilecek Urunler mevcut ulusal ve uluslararasi patent

ve lisans haklarini ihlal etmeyecek  sekilde
tasarlanmalidir.

. Hidrolik su sondaj makinasinin komple tasarimi, tasarim

dogrulamasi, imalat ve performans testleri proje
kapsaminda PYOK/PYK tarafindan yapilacaktir.

. Projede gelistirilecek hidrolik su sondaj makinasinin

kontrolleri, testleri ile musteri kurum kabul kontrol ve saha
testlerinin proje suresi icerisinde yapiimasi
gerekmektedir.

. Projede gelistirilecek hidrolik su sondaj Makinasinin

kontrol ve testlerinin, proje suresi igerisinde API
(Amerikan Petrol Enstitusu) standartlarina uygun bir
Muayene ve Test Plani (ITP) cercevesinde ve mutlaka
ispat YUk Testi (Proof Load Test) icerecek sekilde
yapiimasi gerekmektedir.

. Misteri kurum; DSi Genel Mudirligiu tarafindan

saglanacak uygun saha ve altyapida teknik sartnamedeki
isterlere uygun kabul kontrol sartlari; firmanin teknik
personeli tarafindan, DSi’nin uzman personeli
gOzetiminde PYK tarafindan yapilacaktir. Ek olarak
yapillacak olan sondaj makinasi ve ekipmanlarinin
transferi de PYK tarafindan yapilacaktir.
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9. Sunulacak projelerde tek ¢ikti icin dneri yapilamayacaktir.

10. Hidrolik su sondaj makinasi API Q1, 4F, 7K, 8C, CE ve ig sagligi ve
guvenligi standartlarini saglamalidir. APl Q1, 4F, 7K, 8C ile ilgili
sertifikalar proje siresi sonuna kadar PYOK/PYK tarafindan alinmis
olmasi gerekmektedir. Cagriya cevap verecek firmalar basvuru
formunda API sertifikalar almak ic¢in surecin baslatildigina dair
dokumanlari ibraz etmek zorundadir. CE ve is saghgi ve guvenligi
standartlar ile ilgili diger sertifikalar basvuru zamaninda alinmis
olmali ve geligtirilecek sondaj kulesi APl monogrami tagimalidir.

11. Onerilecek projelerde yerlilik orani hesaplamasi yerli katki orani
hesap cetveline gore yapilarak sunulmalidir.

Hedeflenen Ciktilar

Teknik isterler

1. Hidrolik Su Sondaj
Makinasi

Tasarim ve imalat; Ek 1'de sunulan “Yerli Hidrolik Sondaj Makinasi
Teknik Ozellikleri” dékiim aninda belirtilen 6zellikler dikkate alinarak
yapilacaktir.

Sondaj makinasi delme iglemi proseslerinin PLC/PC kontrolll, goruntu
isleme ve/veya yapay zeka yontemleri ile verimli bir sekilde olmasi igin
Ar-Ge galismalari yapilmahdir.

2.0tomasyon
sistemi

Tasarim ve imalat; EK 1’de sunulan “Hidrolik Su Sondaj Makinasi
Teknik Ozellikleri” dokiimaninda belirtilen minimum 6zellikler dikkate
alinarak yapilacaktir.

Otomasyon sisteminin yazilimi ve kontrol paneli proje kapsaminda yerli
olarak geligtirilecek ve test dogrulamasi yapilacaktir.

Hidrolik su sondaj makinasinin ¢ift motorlu olacak sekilde tasarlanmasi
ve motorlar arasindaki gegisin otomatik olarak saglanmasi gerekmekle
birlikte performans test dogrulamasi yapilacaktir.

Tasarim ve imalat; Ek 1’de sunulan “Hidrolik Su Sondaj Makinasi
Teknik Ozellikleri” dokiimaninda belirtilen minimum o&zellikler dikkate
alinarak yapilacaktir.

Cagri kodu
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3. Hidrolik

Ekipmanlar
(hidrolik pompa, motor,
silindir, kontrol valfleri,
akumilatorler, hidrolik
sogutma sistemi,
hidrolik kontrol

Tasarim ve imalati, Ek 1’de sunulan “Yerli Hidrolik Sondaj Makinasi Teknik
Ozellikleri” dokiimaninda belirtilen &zellikler dikkate alinarak yapilacaktir.
Hidrolik sistemin kritik noktalarindaki basing ve sicaklik degerleri anlik olarak
Olchlup goérantilenebilmelidir.

Hidrolik ekipmanlarin tasarimi, malzeme ve yapisiyla ilgili Ar-Ge ¢alismalari

sistemi), yapiimalidir.
Tasarim ve imalati, Ek 1'de sunulan “Yerli Hidrolik Sondaj Makinasi Teknik
: U irkd Ozellikleri” dokiimaninda belirtilen ézellikler dikkate alinarak yapilacaktir.
4. Duz Sirkilasyon | Ozellikleri” dok da belirtil likler dikkate al k yapilacakt
Camur  Pompasi
Sistemi I
Camur pompasinin tasarimi ve yapisiyla ilgili Ar-Ge ¢alismalari yapiimalidir.
5  Hava Tasarim ve imalati, Ek 1'de sunulan “Yerli Hidrolik Sondaj Makinasi Teknik
Kompresorii Ozellikleri” dokiimaninda belirtilen ézellikler dikkate alinarak yapilacaktir.
Sistemi

Kompresdrin tasarimi ve yapisiyla ilgili Ar-Ge ¢alismalari yapilmalidir.

6. Kule Celik Yapisi
(Mast)

Tasarim ve imalat; Ek 1’de sunulan “Yerli Hidrolik Sondaj Makinasi Teknik
Ozellikleri” dokiimaninda belirtilen 6zellikler dikkate alinarak yapilacaktir.

Taslyici sisteme gore kule gelik yapisi muadillerine gore %10 daha hafif veya
esdeger olacak sekilde tasarlanacaktir. Taslyici sistem tahrik elemani
platformundan bagdimsiz olarak kullanilacak dizel motor 1400 devir/dakikada
265 kW mertebesinde olmalidir.

Tasiyici kule gelik yapisinin tasarimi, malzemesi ve yapisiyla ilgili Ar- Ge
calismalarini iceren analizler ve simulasyonlar yapiimalidir.

7.Baski ve Geri Cekme
Sistemi

Tasarim ve imalat; Ek 1’de sunulan “Yerli Hidrolik Sondaj Makinasi Teknik
Ozellikleri” dokiimaninda belirtilen 6zellikler dikkate alinarak yapilacaktir.

Baski ve Geri Cekme Sistemi tasarimi ve yapisiyla ilgili Ar-Ge calismalari
yapilmaldir.

8.Dondirme Kafasi

Tasarim ve imalat; Ek 1’de sunulan “Yerli Hidrolik Sondaj Makinasi Teknik
Ozellikleri” dokiimaninda belirtilen 6zellikler dikkate alinarak yapilacaktir.

(Rotary Head) Dondlurme kafasi tasarimi, kullanilan malzemeler ve yapisi hakkinda Ar-Ge
calismalari yapilmalidir.
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9. Ayak Freni ve Tij
Sokme(Clamping  ve
break-out) sistemi

Tasarim ve imalat; EkK 1'de sunulan “Hidrolik Su Sondaj Makinasi Teknik
Ozellikleri” dokiimaninda belirtlen minimum o6zellikler dikkate alinarak
yapilacaktir.

10. Ana ve Yardimcli
Ving

Tasarim ve imalat; Ek 1’de sunulan “Yerli Hidrolik Sondaj Makinasi Teknik
Ozellikleri” dokiimaninda belirtilen 6zellikler dikkate alinarak yapilacaktir.

Ana ve yardimci vingin tasarimi, malzemeleri ve yapisi hakkinda Ar-Ge
calismalari yapilmalidir.

11. Su Sondaj Makinasi
Dengeleme Ayaklari

Tasarim ve imalat; Ek 1’de sunulan “Yerli Hidrolik Sondaj Makinasi Teknik
Ozellikleri” dokiimaninda belirtilen 6zellikler dikkate alinarak yapilacaktir.

Su Sondaj Makinasi Dengeleme Ayaklari tasarimi, malzemeleri ve yapisi
hakkinda Ar-Ge calismalari yapiimalidir.

12. Su / Koplk Pompasi

Tasarim ve imalati, Ek 1°’de sunulan “Yerli Hidrolik Sondaj Makinasi Teknik
Ozellikleri” dokiimaninda belirtilen 6zellikler dikkate alinarak yapilacaktir.
Su / Képuk Pompasi tasarimi ve yapisiyla ilgili Ar-Ge ¢alismalari yapilmalidir.

13. Test dizenekleri

Projede geligtirilecek hidrolik su sondaj Makinasinin kontrol ve testlerinin,
proje suresi icerisinde API standartlarina uygun bir Muayene ve Test Plani
(ITP) cercevesinde ve mutlaka Ispat Yiik Testi (Proof Load Test) icerecek
sekilde yapilmasi gerekmektedir.

Hidrolik su sondaj Makinasiyle ilgili yapilacak Ar-Ge calismalarinin ve
prototipin dogrulanmasi igin test Unitelerini gelistiriimesine yonelik ¢calismalar
yapilmalidir.
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BASVURU DOKUMANLARI VE DIKKAT EDILECEK HUSUSLAR

Basvurular ardeb-pbs.tubitak.gov.tr adresinden yapilacaktir. Elektronik bagvurunun tamamlanmasi
sonrasi gonderilmesi gereken islak imzali belgeler ilgili adreste belirtiimektedir.

Yapilan basvurunun ¢agri sartlarina ve 1007 Programi Mevzuatina uygun olmasi gerekmektedir. Aksi
durumda proje dnerisi degerlendirmeye alinmadan iade edilebilecektir.

Proje bagvurularinda proje yurutiicusl, arastirmacilar ve danismanlarin, Gorev Alabilme Limitleri ile
Proje Personeli Destek Ust Limitleri dikkate alinarak hazirlanmasi gerekmektedir.

Cagri sartlarina uygun projeler, 1. Asama Proje Onerisi Degerlendirme Formuna gére elektronik
basvuru dosyasi Uzerinden degerlendirilecektir.

Basvuru belgelerinin gonderilecegi posta adresi:

TUBITAK Kamu Arastirmalari Destek Grubu
Isci Bloklari Mahallesi, Muhsin Yazicioglu Caddesi No:51 06530 Cankaya ANKARA
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Yerli Hidrolik Su Sondaj Makinasi
Teknik Ozellikleri
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1. Konu

Bu dokiiman Hidrolik Su Sondaj Makinesi ve ekipmanlarinin tasarim, analiz,
prototip imalati ve testleri ile ilgili teknik 6zellikleri kapsamaktadir.

Bu dokiimanda belirtilen Hidrolik Su Sondaj Makinesi ve ekipmanlari API (American
Petroleum Institute) belirtilen usullere ve atif yapilan diger standartlara (en gilincel
versiyonlarina) uygun olarak tasarlanacak, imal edilecek, gerekli malzeme ve yUk
testleri yapilacaktir.

imalatci firma API tarafindan Uriine yonelik verilen APl Q1, 4F, 7K, 8C sertifikalarina
sahip olacaktir veya proje siresi icinde bu sertifikalari alacaktir.

Sondaj Makinesi Ozellikleri

Su Sondaj Makinesi her turli formasyonda, formasyonun tiriine gore; direkt (tij icinden
basilan) camur sirkilasyonlu, hava kompresérli (DTH-Down The Hole Hammer
hava/kdpik ve dipten darbeli delme metotlari ile delebilecek) ve 4 V%" dis ¢apli tij ile, en
az 450 m — en az 9”%” gapli kuyu delme kapasitesine sahip olacaktir.

Su Sondaj makinesi tzerinde bulunmasi gereken tehlike uyari ve ikaz isaretleri, tanitim
levhalari ve talimatlar Turkge yazilmig olacaktir.

Su Sondaj Makinesi; is Sagligi ve is Guvenligi ydnetmeligi sartlarina uygun olacak ve
gurdlth seviyesi 7 m uzaklikta en ¢ok 85 dB(A) olacaktir.

Su Sondaj makinelerinin alt sasi astar Uzerine siyah renkte boya ile, diger kisimlarin
tamami astar boya lzerine iki kat DSI yesili (RAL 6026) renginde boyanacaktir.

Arazide calisma halinde (destek ayaklari agilmamis halde) arag¢ en alt noktasi (Yakit
deposu-Adblue deposu- Takim sandigi vs.) yerden yiksekligi en az 550 mm olacaktir.

Operatérun acil durumlarda hidrolik devreyi kesmesine ve géremedigi acil mudahale
gereken durumlarda hidrolik devrenin kesilmesine izin verecek sonddr kumanda
panosu, sondaj Makinesi Ust bdélim, arka ve vyanlarda acil durdurma butonu
takilacaktir.

2.1. Taslyicl arag

a) En az 6x6 tahrikli tipte, gerektiginde 6x4 kullanima uygun olan aks ylkleri ve
sondaj makinesi calismasi esnasinda meydana gelebilecek ilave yukleri
tasiyabilecek kapasitede olacaktir.

b) Arag her tirli arazi kosullarinda galisacaktir.

c) Model: Son bir yil olacaktir ve proje yayin tarihinden sonra Uretilmis olacaktir.
d) Glg: en az 300 kW, olacaktir.

e) Emisyon Tipi: En az Euro 6 olacaktir.

f) Motor tipi: Dizel, turbo sarijli, intercooler, su sogutmali olacaktir.

g) Arag, PTO sistemine sahip olacaktir.

h) Arag, 6nde ve arkada en az kendi agirhgini gekebilecek kapasitede kancalar ile
donatilacaktir.

i) Ara¢ sasesi sondaj esnasinda olusabilecek butiin yiklemelere (burulma, egilme
vb.) dayanikli malzemeden yapilacaktir. Firma bunu muayenede belgeleyecektir.
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J) Park ve diger farlarda 1zgaral korumalar olacaktir.
K) Yakit deposu ve Adblue deposu dolu olarak teslim edilecektir.

) Arag imal ve Tadil Yénetmeligine gére ara¢ yan koruma gergevesi eklenecektir.
Arag¢ yan koruma gercgevesi katlanabilir tipte olacaktir.

m)Arag, en az 10 lastikli olacaktir. Lastikler tubeless, arag imalatgisinin verdigi azami
yukli agirligi tasiyacak kapasitede olacaktir.

n) Arag Uzerinde gece galismasi igin tepe lambasi olacaktir.

0) Aragta motorun soguk havalarda kolayca galisabilmesi ( -20 °C’ den +50 °C’ye) igin
motor 6n Isitma sistemi olacaktir.

p) Taslyici araclarda Ariza Teshis ve Ayar Cihazlariyla ariza tespiti yapilabilecektir.

q) Standart Ekipmanlar

e Klima

e ABS/ASR

o Uzaktan kumandali merkezi kilit & Tek anahtar
o Elektrikli camlar

o Far yukseklik ayari

o Yuksekligi ve egimi ayarlanabilir direksiyon

¢ Radyo/MP3 calar ve hoparlorler

e On sis fari

e Iki noktadan sabit mekanik kabin siispansiyonu
e Kabin ici isitici (kuru tip)

r) Aracin elektrik sistemi 24 V olacaktir.
s) On cam rezistansl olacaktir.
t) Elektrikli kabin yatirma 6zelligi olacaktir.

u) ilave Ekipmanlar:

e Taslyicl arag icin takim, takim kutusu, avadanlik vb. aletlerin konulabilmesi
icin ara¢ sasisinin uygun bolimune montajli, sokulebilir yapida, uygun
boyutlarda takim kutusu/sandidi olacaktir.

e Teslim edilecek model icin hazirlanan tim brosur, kullanim kilavuzu, vb. gibi
dokUumanlar saglanacaktir.

v) Asagida belirtilen malzemeler her aracla birlikte verilecektir.

e 1 adet en az 20 ton kapasiteli hidrolik kriko

e 1 adet arac¢ yedek lastigi

¢ 1 takim araca uygun dlglide paspas

e 1 adet en az 15 m kablolu seyyar lamba

¢ 1 adet pense

e 2 adet takoz

e Standarda uygun ilk yardim ¢antasi
e 2 adet Gigcgen reflektor

¢ Bijon anahtari ve kolu

o 2 adet lastik levyesi

e 1 adet yaglama el pompasi

e Uygun ebatta takim kutusu

e Cekme halati

e Lastik hava saati

o 1 adet ¢eki¢

e 12’li kombine anahtar takimi



6’li tornavida seti

Filtre sOkme takma aparati

12 litrelik yangin sonduricu

Arag imalat¢isinca uygun gorullp verilecek olan diger takim ve avadanliklar

Sondaj makinesinin tasiyici araglarinda Uzaktan Takip Cihazlar (Sim kart veya
elektronik SiM kart olmasi durumunda DSi tarafindan karsilanacaktir. BTK uzaktan
takip sistemleri server (sunucu) Tlrkiye de olacaktir. Turkiye'den yetki almis firmalar
tarafindan yapilacaktir) takili vaziyette olacak, asadida yer alan sayisal degerler
gunliik olarak DSI Genel Midirligi (ANKARA) ana merkez sunucularinda en az 4,5 G
modem vasitasiyla aktarilacaktir. Bu igslemler icin her tlrli arag, gere¢ ve yazilimlar
firma tarafindan saglanacak olup, sadece gerekli olan data hatlarinin alimi ve aylk
Ucretleri DSI tarafindan karsilanacaktir. Program dili Tirkge olacaktir. DSi'nin
kullandigi arag takip sistemi ile uyumlu ve olacaktir. DSI’nin uzaktan takip sistemine
aktarilacaktir.

Bu cihazlar ile tasiyici araglarinda;

a-) gercek zamanli cografi konumu,

b-) glinliik ve toplam ¢alisma miktarlari,
c-) saatlik ve toplam yakit tuketimi,

d-) periyodik bakim araligi bilgileri.

e-) Yakit tiketimi bilgileri [menzil (km), arac¢ teslim alindiktan itibaren kullanim
suresince toplam yakit tiketimi (litre) ve toplam kilometre (km) bilgileri dahil]

f-) Matkap seri numarasi
g-) Tij numarasi
gibi bilgilere igletme programi ile anlik veya gegmise donuk olarak ulasilabilecektir.

Bu cihazlar ile her bir sondaj makinesinin list yapisinin;

a-) sonddr kontrol panelinde gosterge ekrani Uzerindeki bilgiler
b-) bosta ve yukte calisma sureleri (gunlik, aylik ve yillk),

c-) gunluk ve toplam galigma sureleri,

d-) saatlik ve toplam yakit tuketimi,

e-) sivi sicakliklari (hidrolik yag, sogutma sivisi vb.),

f-) galisma modlari (hizli ve yavas),

g-) rotary devir bilgileri,

h-) takimin agirlik degeri,

j-) periyodik bakim araligi bilgileri,

k-) Aylik ve haftalik rapor alinabilecektir.

Arag (zerinde bulunan Modem vasitasiyla DSi Genel Mudurligi (ANKARA) da
bulunan sunuculara aktarilacaktir. Bu bilgiler firmanin sagdladidi bir program vasitasiyla
anlik veya gecmise donlk olarak Web ara ylzinden Kullanici adi ve parola ile girilerek
izlenecek ve sorgulanabilecektir.  Araglarin Cografi konumlari harita Uzerinde
izlenebilecektir. Gerektiginde direk ara¢ Uzerinden de bilgisayarla baglanilarak kayith
bilgilere ulasilabilinecektir. Bu islem iginde gerekli ekipman Firma Tarafindan Ucretsiz
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saglanilacaktir. Bu ekipmanlar on yil sureyle Firma tarafindan istendiginde temin
edilecektir.

Taslyicl aracglarda Turkge dilinde ¢ok fonksiyonlu Yol Bilgisayari olacaktir.

a-)
b-)
c-)
d-)

e-)

Her bir tasiyici aracta;

gunlik ve toplam ¢alisma miktarlari,

periyodik bakim araligi bilgileri,

basing dederleri (motor yag basinci, sistem hava basinci vb.),
sivi sicakliklari (sogutma sivisi vb.),

aciklamali ariza kod bilgileri (motor, elektrik, hidrolik vb.),

Yol Bilgisayarindan goérulecek ve gerektiginde elektronik ortamda alinabilecektir.

2.2. Ust Yapi

2.2.1. Ust Yapi Motoru

a)

b)

d)

f)
g9)
h)

Motor; dizel, turbo sarjli, intercooler (igten sogutmali), su sogutmali, net glict en az
227 kW en fazla 265 kW olacaktir.

Motor, en az U.S EPA TIER 4 FINAL veya EU Stage 5 emisyon yoénetmeligine
uygun olacaktir. Teslimat agsamasinda ise motor emisyon standardi, ilgili
mevzuatina uygun olacaktir.

Ustyapi motoru ylike duyarl elektronik kontrollii sistemle caligacaktir.

Ust yapi motoru asagidaki sondaj ekipmanlarini galigtiracaktir:
e Dondurme (Rétari) sistemi
Kule cekme ve basma sistemi
Ana ving
Camur Pompasi
Diger servis ekipmanlari (Yardimci ving, su/képlik pompasi, dengeleme
ayaklari, vb.) hidrolik pompalari

Ust yapi motorunun devrede olmadidi zamanlarda kuyunun glvenligini saglamak
icin kulede PTO aktarma mekanizmasi vasitasiyla taslyici ara¢ motorundan tahrik
edilen ve kumanda panosundan kontrol edilebilen; merkezi (mevcut) hidrolik
pompa grubunun veya yardimci bir hidrolik pompa grubunun ¢alistiracagi kurtarma
sistemi olacaktir. Bu sistem kuyuyu emniyete almak lizere asagidaki fonksiyonlari
calistiracaktir:

Ana vin¢ ve kopma anahtari

Direk kaldirma/indirme iglemleri

Destek ayaklarini ylkseltme/algaltma islemleri

Camur pompasi

Doéndirme (rétari) sistemi

Ustyap1 motoru her tiirlii hava sartlarina karsin korumali olacaktir.
Tozdan koruyucu 6n perdesi olacaktir.
Fanin en az yarisini kapatacak sekilde fan koruyucusu olacaktir.

Motorun soguk havalarda kolayca galisabilmesi ( -20 0C’ den +50 0C’ye) igin motor



)

on isitma sistemi olacaktir.

Ustyapi motoru yakit deposu en az 400 litre galisabilecek sekilde beslenebilmelidir.

2.2.2. Ana Hidrolik Sistem

a)
b)

c)
d)

e)

Hidrolik yag kapasitesi, tim sistemi besleyecek kapasitede olacaktir.

Hidrolik sistemi olusturan tim parcalar (Hidrolik motorlar, pompalar, yén kontrol
valfleri, basin¢g emniyet valfleri, akis kontrol valfleri); sistemde yeterli sayida ve
sistemi calistirmaya uygun 6zelliklerde hidrolik pompalar kullanilacaktir.

Hidrolik baglanti hortumlarinda c¢elik spiral muhafazalar olacaktir.
Hidrolik hortumlar sistem basincina dayanikh 6zellikte olacaktir.

Tesisat celik borulari; S355 veya st kalitede celik cekme fosfat kapli, tavlanmis,
dikissiz 6zelliklerde olacaktir.

2.2.3. Kule Konstriiksiyonu

a)

b)

e)

Kule; her tirlG egilme ve burulma yiklerine, vuruntu ve titresimlere dayanikli, uzun
sure rijitligini koruyabilecek API 4F standartlarina uygun yuksek dayanimli gelikten
imal edilmis, tirmanma merdivenli, emniyet kemeri takacak kancall sekilde
olacaktir.

Kulenin nominal calisma kapasitesi Baski ve Geri Cekme Sisteminde belirtilen
degerlere uygun olacaktir. Kule devrilmeye karsi kule pistonlarinin verecegi kuvvet
baski gekme sistemi degerleri Gzerinde olacaktir. Makine ¢alismasi esnasinda kule
ve diger ekipmanlar stabil kalabilecektir.

Hidrolik sistemde meydana gelebilecek herhangi bir arizada sistem kendini
kilitleyerek emniyetini saglayacaktir.

Kule 10” ¢apa kadar agirlik (drill collar), 24” ¢capa kadar sondaj techiz borusu
(casing) ve en az 8 m tecghiz borusunun inecegi ¢alisma boslugu olacak sekilde
kullanmaya uygun olacaktir.

Kulede 10” gapa kadar sondaj takim dizisini kavrayabilecek kulenin alt bélimine
bagdl, hidrolik ¢calisan bir tong anahtari bulunacaktir.

2.2.4. Dondirme Kafasi (Rotari Bashgr)

a)

b)

Dondurme kafasi (rétari bashgi) hidrolik Ustten tahrikli (top drive), dipten darbeli
(hava, hava+kopuk) ve doner (rétari) sistemle (camur sirkulasyonu) calisacaktir.
Déndurme kafasi (rétari baglidn); 0- max. 200 d/d devirler arasinda calisabilecek ve
sondér kumanda panelinden hidrolik olarak kumanda edilebilecektir.

Sistemde ¢cekme ve basma silindirinin stroku Dondirme kafasinin (rétari bashginin)
kulede yeterli derecede hareket edebilmesine uygun olacaktir.

Doéndurme kafasi (rétari bashigi) disleri NC46 baglanti tipinde 4 V2" tijlerle calismaya
uygun gerilme, asinma ve paslanmaya karsi yuksek direngli 1sil ve kimyasal
islemlerle imal edilecektir.

Doéndurme kafasi (rétari bashidil) sondaj takim dizisini (kule nominal kapasitesi en
az 27.000 kg, cekebilecek dayaniklikta olacaktir.

Doéndirme kafasi (rétari bashgi), boru ve takimlarin kolayca degistirilebilmesi icin
kuyu merkez hattindan ¢ekilecek sekilde dizayn edilecektir.
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f)

9)

h)

Doéndurme kafasi (rotari bash@) tijleri hidrolik olarak vidalama ve sékme iglemlerini
yapabilmelidir.

Sondaj dizisinin ving ile c¢ekilmesi durumunda -vincin techiz borusu indirme
islemlerini rahatca gergeklestirebilmesi igcin- Déndirme kafasi (rétari bashgr) uygun
pozisyona gelebilmelidir.

Hidrolik sistemde hortum patlama durumunda Déndirme kafasinin  (rétari
bashginin) emniyetli bir sekilde pozisyonunu koruyabilmesini saglayan veya
Dondirme kafasini (rétari bashigini) emniyetli bicimde asili birakabilen emniyet
valfleri olacaktir.

2.2.5. Duz Sirkiilasyon Camur Pompasi Sistemi ve Hava Kompresoéri Sistemi

a)

b)

c)

d)

e)

Camur pompasi; arag Uzerine monteli, hidrolik tahrikli, dubleks, en az 8x7 %z in¢
boyutlarda, en az 13 bar galisma basincinda en az 1590 litre/dakika kapasiteli
olacaktir.

Ust yapida sistemi calistirmaya uygun basing ve debi degerlerine sahip olan Hava
Kompresoru bulunacaktir. Ayrica Ust yapi tasariminda bakim kolayhgi goézetilerek
yerlestiriimesi gerekmektedir.

Kompresor kalkis esnasinda bosta ¢alisacak, basing istenen degere yukseldiginde
bosa gececek ve basing ayarlanan alt degere dustugiunde tekrar yuklu calisir
duruma gelecek ve kullanilan hava ihtiyaci kadar oransal hava Uretecektir.

Hava kompresorinde gerekli basing araliklarinda ¢alisabilmek icin basing
regulasyon sistemi olacaktir.

Kompresor, sondaj kuyu delgi ve ingasinda kullanilabilme 6zelligine gore imal
edilmis olacaktir.

2.2.6. Baski ve Geri Cekme Sistemi

a)
b)
c)
d)

Basma kuvveti en az 10.000 kg.f olacaktir.
inis hizi en az 0,35 m/s olacaktir.
Geri cekme kuvvet en az 27.000 kg.f olacaktir.

Yukari gekme hizi en az 0,46 m/s olacaktir.

2.2.7. Ana Hidrolik Ving Sistemi

a)

b)

c)
d)

e)

Ana hidrolik ving; hidrolik tahrikli, sondaj dizisi islemleri ve borulama islemleri igin
halat, agirlik ve kancalariyla beraber makine tzerine monteli bulunacaktir.

Halat tamburu kaldirma kapasitesi, en agdir cekme yUkinid emniyetle ¢ekecek
sekilde glvenlik katsayisi ile carpilarak elde edilen degerde olacaktir. Halatin timu
sarildiginda, halat tambur disina tagsmayacaktir.

Ana ving palanga sistemi sondaj takim dizisini (kule nominal kapasitesi igin en az
27.000 kg) cekebilecek kapasitede olacaktir.

Ving hareket sisteminde frenleme mekanizmasi olacaktir. Ana ving halati kendir
6zIU celik halat olacaktir.

Halat tamburu yatagi yuvall tip olacaktir. Halat tamburunda yodnlendirici baski
aparati ve halatin tambur disina ¢ikmamasi i¢in aparata ilaveten muhafaza kafesi
olacaktir.
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2.2.8. Yardimci Hidrolik Ving Sistemi

a) Yardimci hidrolik ving; hidrolik tahrikli, tij yikleme ve agirlik kaldirmaya uygun,
halat, agirlik ve kancalariyla beraber makine tzerine monteli bulunacaktir.

b) Halat tamburu kaldirma kapasitesi, en agir gekme yikini emniyetle gekecek
sekilde guvenlik katsayisi ile ¢arpilarak elde edilen degerde olacaktir.

¢) Vincin kaldirma kapasitesi en az 2000 kg olacaktir. En az 10 mm c¢apinda, en az
60 metre kendir 6zlii ¢elik halati sarabilecek kapasitede tambur olacaktir. Halatin
timu sarildiginda, halat tambur disina tasmayacaktir.

d) Halat tamburu yatagi yuvali tip olacaktir. Halat tamburunda yonlendirici baski
aparati ve halatin tambur disina ¢ikmamasi i¢in aparata ilaveten muhafaza kafesi
olacaktir.

2.2.9. Su/ Kopiikk Pompasi

Tasiyicl arag Uzerine monteli, hidrolik tahrikli, dedisken hiz kontrolli, en az 55 bar
basincta, en az 90 litre/dakika kapasiteli, gerekli boru ve vanalarla donatiimig pistonlu
tip olacaktir.

2.2.10. Otomatik Hava Hatti Yaglayicisi

En az 25 litre kapasiteli, sondor panelinden elektrik kontrolli bir yaglayici bulunacaktir.

2.2.11. Hava — Gamur Sistem Baglantilari
a) Hava, gamur ve su sistemi baglanti vanalari ve tesisati donatiimis olacaktir.

b) Asagida bulunan baglantilar sistem (izerinde kesinlikle bulunacaktir:
e Direkt camur sirkllasyonu igin agir hizmet tipi yeterli buyuklikte hidrolik
hortumlar
e DTH (Down The Hole Hammer) uygulamasi igin direkt hava baglantisi

2.2.12. Elektrik Devresi-Gece Calisma Aydinlatma Sistemi
a) Su Sondaj makinesi elektrik devresi 24 V olacaktir.

b) Sok rezistansh, su gegirmez 8x100 Watt Halojen lamba veya ayni aydinlatma
glcunde LED aydinlatma bulunacaktir.

2.2.13. Su Sondaj Makinasi Dengeleme Ayaklari

a) Denge ayaklarin kaldirma yiksekligi: Dondiirme (rétari) tablasi alt noktasi zemin
mesafesi en az 110 cm ve dengeleme ayaklarinin altinda bulunan pabuglar ile sasi
sisteminin altina monte edilmis en az 300 mm capinda ve yeterli et kalinliginda
kestamit malzemelerle zemine basacak bu esnada tasiyici aracin sasi, dingil ve
makaslarina yuk gelmeyecektir. Ayaklar egilme ve burulmaya vs. dayanikh olarak
yuksek mukavemetli malzemeden yapilacaktir. Sondaj yapilmasi esnasinda
ayaklar, tasiyici araci yeterli derecede kaldiracak ve guvenli sondaj yapmaya
imkéan verecektir.

b) Her bir dengeleme ayaklarina ayri ayri kumanda edilebilecektir.

C) Ayaklar, yik altinda % 100 emniyeti saglayacak otomatik kilitlemeli valfler ile teghiz
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edilmis olacaktir.

d) Denge ayaklari sayisi en az 4 adet olacaktir.

2.2.14. Sondor Yeri, Gostergeler ve Kumanda Sistemi:

a) Sondor calisma alani ve kontrol paneli katlanabilir, kolayca hazirlanabilir, sondoriin
Uzerinde duracagi, kule ve sondaj ekipmanini rahatca gorebilmesini saglayacak,
sondaj kontrol paneline rahat¢a ulasabilecedi sekilde gelikten imal edilmis olacaktir.
Sondor kontrol alani taglyici ara¢ hareket halindeyken zarar gérmemelidir. Kontrol
paneli Kilitli bir kapaga sahip olacak ve hava kosullarina kargi korumali olacaktir.
Kontrol paneli Uzerine aydinlatma amagh lamba monte edilecektir.  Tim
gostergeler Turkge olacaktir. Gostergelerdeki butin degerler metrik (kg.m.sn)
sisteme gore olacaktir. Diger birim sistemlerinin kullanilmasi gereken durumlarda
hem metrik hem de diger sistem birimi okunmalidir.

b) Sondaj Makinesi kontrol panelinde asagidaki gostergeler olacaktir:

e Sondaj Ust yapl motoru; motor durumu, ikaz isiklari, hararet gdstergesi, yag
basing godstergesi, aku sarj gostergesi, devir gostergesi, yakit gostergesi,
ortalama yakit tiketimi goéstergesi (saatlik ve toplam), sogutma sivisi seviyesi
ve sicakldi, hava filtresi tikanmasi, gaz kumanda, ¢alisma saatleri (gunlik ve
toplam) vb. gerekli tim analog ve dijital gostergeler ve kumanda kollari-
dugmeleri,

e Hidrolik filtre tikaniklik uyarsi, hidrolik tank radyator pervanesi kontrol
digmesi ve yag seviye ve sicakligi gostergesi vb. hidrolik motorlara ve
pompalara ait gerekli tim analog ve dijital gostergeler ve kumanda kollari-
dugmeleri,

e Ana ve yardimci vinglere ait gerekli tim analog ve dijital gdstergeler ve
kumanda kollari-dugmeleri

e Camur pompasi ve Hava Kompresoru igin gerekli tim analog ve dijital
gostergeler ve kumanda kollari-digmeleri,

e PTO sistemine gegildiginde ¢alisma durumunu gdsteren tim analog ve dijital
gostergeler ve kumanda kollari-dugmeleri,

e Calisma hava basing goOstergesi, cekme basing gdOstergesi, baski basing
gOstergesi, dengeleme ayaklari kontrol analog ve dijital gdsterge, kumanda
kollari ve dugmeleri,

¢ Acil kuyu kurtarma hidrolik grubu kontrol analog ve dijital gésterge, kumanda
kollari ve digmeleri otomatik kuyu dibi hava hatti yaglayicisi kontrol analog ve
dijital gosterge, kumanda ve dugmeleri, su/képik vb. akiskan akis kontrol
analog ve dijital gosterge, kumanda ve dugmeleri, acil durdurma butonu,

e Otomatik ilerleme, besleme, toplam delme derinligi, matkap pozisyonu, delme
takiminin agirligr (metrik sistemde hem agirlik birimi (kg) hem de basing birimi
(kPa) olarak okunmali), Déndirme kafasi (rétari bashg) hiz ve tork, kule
kanca agirhgi, vb. gerekli butin sondaj ekipmani analog ve dijital gosterge,
kontrol kumanda kollari ve digmeleri,

¢ Dijital gostergeler sondaj kontrol paneli Gzerinde Tlrkge dil se¢enekli Digital
Gosterge Ekrani  Uzerinde gorulecek ve gerektiginde bilgisayara
aktarilabilecektir. GOsterge ekranindaki bilgiler Uzaktan Takip Sistemiyle anlik
takip edilebilecektir. Gosterge ekrani Uzerinde gerekli alarm ve ikaz uyarilari
bulunacaktir. Gunlik grafiksel ve istatistiksel sondaj bilgileri bilgisayar
araciligiyla yazdirilabilecektir. Gésterge ekrani sondaj ¢calisma sartlarina karsi
uzerinde ayrica koruyucu bir kapak olacaktir. Ariza ekranda otomatik olarak
go6zikecektir.



3. Su Sondaj Makinesi Kurulumu ve Saha Testleri

Su Sondaj Makinesi her turli sorumluluk Firmaya ait olmak Uzere Firma veya yetkili
temsilcisi tarafindan, su sondaj kuyusu insa isleminin yapilacagi sahaya en ge¢ 10 (on)
gln icinde ulastirilacaktir.

Su Sondaj makinelerinin su sondaj kuyusu insa isleminin yapilacagi sahaya naklinin
yapilmasina ait gerekli miisaadeler, DSI tarafindan alinacaktir.

Su sondaj makinesi, DSI KONYA Bélge Mudiirligli gorev sahasinda en az 450 m;
delgi yapmak Uzere ekte verilen proje dogrultusunda ¢alistirilacaktir.

Delgi ve ingasi yapilacak su sondaj kuyu projesi ekte sunulmustur. Verilen kuyu projesi
aynen tatbik edilecektir. Zemine bagl olasi problemeler projenin tatbikini etkilemez.

Su sondaj kuyusu insasi sirasinda Firma tarafindan, teknik c¢izimi verilen API
Standartlarina gore Uretilmis 4 2 Tijler (surtinme kaynagi ile imal edilecek ve gamur
sirkulasyonuna uygun olacaktir.) kullanilacaktir. Kullanim sirasinda tijde olugsacak
kusurlardan Firma sorumludur. Kusurlu tijlerin yerine Firma tarafindan yenisi
getirilecektir. Bunun yaninda kuyu insaasi sirasinda lazim olan diger malzemeler de
(matkaplar, agirliklar, stabilizerler, c¢ekic, vb.) Firma tarafindan karsilanacaktir. is
bitiminde tij hari¢ diger malzemeler Firmaya iade olacaktir.

Su sondaj kuyusu delgi ve insasi slresince gerekli akaryakit, teknik personel, sofér,
sondaj iscisi, vb. ihtiya¢ duyulan elemanlar, su, su tankeri, kompresoér, teghiz borusu,
casingler, cakil, bentonit, sondaj platformunun hazirlanmasi, vb. tim malzemeler Firma
tarafindan karsilanacaktir.

Su sondaj kuyusu delgi islemi sirasinda havali/dipten darbeli delme (DTH) sistemle de
caligilacaktir. Bunun igin gerekli kompresér Firma tarafindan temin edilecektir. Hava
koéplk galisma projede belirtilecektir. Sondaj sirasinda kuyuda karsilasilacak teknik ve
zeminle ilgili problemlerde ¢6zim yontemlerine Firma karar verecektir.

Sondaj Makinesi Caligma Yiiklerinin Belirlenmesi
Su Sondaj Makinesi tasarimina baslamadan 6nce gincel API standartlarinda Su

Sondaj Makinesi hem statik hem de dinamik yikler altinda ayri ayr Firma tarafindan
incelenmeli ve bu inceleme sonuglari bir rapor halinde DSI’ ye sunulmalidir.

5. Yapilacak Analizler

NouosrwNE

Operasyon

Rizgar

Dinamik

Tasima

insa Asamasi

Kayma ve Devrilme

Kuyu inga asamalarini simile eden motion analiz

Yukaridaki analizlerin uygulanacagi tasarim kriterleri, ilgili metotlar kullanilarak yerel
insa ve imalat talimatlarina (6rn: deprem ydnetmeligi vs.) uygun olacak sekilde
belirlenecektir.
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6. Su Sondaj Makinesi Ekipmanlari

Firmanin hem tasarimini hem imalatini yapacad ekipmanlar

Hidrolik Su Sondaj Makinasi,

Kule Celik Yapisi (Mast),

Kule cekme ve basma sistemi

Doéndirme Kafasi (rotari basligr),

Otomasyon sistemi,

Dengeleme ayaklari,

Ayak Freni ve Tij S6kme (Clamping ve break-out) sistemi,

Test duzenekleri,

Camur pompasi,

Kompresor,

Hidrolik ekipmanlar (hidrolik pompa, motor, silindir, kontrol valfleri,
akumulatorler, hidrolik sogutma sistemi, hidrolik kontrol sistemi, Hidrolik tank)
Ana Ving,

Yardimci hidrolik ving sistemi,

Su/képuk pompasi,

Firmanin hazir alip montajini yapacadi ekipmanlar

Taslyici arag,

Dizel motor,

Yakit tanki,

Sistem baglanti elemanlari,

Elektrik sistem ve elemanlari, vb. Bulunan yapi

DSi tarafindan firmaya verilecek ekipmanlar (Varsa)

7. Katalog, Egitim ve Avadanliklar

a) Egitimler

DSi tarafindan belirlenen 15 teknik personele toplam 5 giin siire ile Firma tarafindan
verilecektir.

Egitim DSI’'nin belirleyecegi tarinte, detayr asa@ida belirtilen teorik egitimleri
kapsayacaktir. Egitim salonu, egiticiler ve egitim ara¢ ve geregleri Firma tarafindan
temin edilecektir.

Verilecek Egitimin Konulari:

Su Sondaj makinesinin tanitiimasi

Makineli galismada emniyet kurallari

Su Sondaj makinesinin periyodik bakimlari

Su Sondaj makinesinin kullaniminin anlatiimasi

Su Sondaj makinesinin sistem elemanlarinin tanitiimasi (motor, elektrik,
hidrolik sistemi, uzaktan takip sistemi vb.)

Su Sondaj makinesinin sistem elemanlarinin test ve ayarlarinin yapilmasi
Su Sondaj makinesinin meydana gelebilecek muhtemel arizalar ve ¢6zum
Onerilerinin anlatiimasi
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e Motor sistemin ¢alisma prensiplerinin tanitilmasi, test ve ayarlarinin yapilmasi

¢ Motorda meydana gelebilecek muhtemel arizalar ve ¢6zim &nerilerinin
anlatiimasi
Elektrik sisteminin tanitilmasi ve elektrik devre semasinin anlatiimasi

¢ Su Sondaj makinesinin ait hidrolik sistemin ¢alisma prensiplerinin tanitiimasi,
test ve ayarlarinin yapilmasi

e Hidrolik devre diyagraminin tanitiimasi

e (GOsterge Ekranindaki verilerin degerlendirilmesi egitimi

b) Kataloglar

Asagida belirtilen dokiimanlar Firma tarafindan DS/’ ye verilecektir.

Miktar
Verilecek dokiiman cinsi Dili Nesriyat (adet)
Sekli
Operatdr Kullanma ve Bakim . Kitap ve
Kitabi Tiirkge USB 1 adet
. . Kitap ve 1 adet
Tamir Kataloglari Tiirkce USB
S Kitap ve 1 adet
Ingilizce ve
Yedek Parga Kataloglari Tiirkge USB
Elektrik devre semalar1 (A2 Kitap ve 1 adet
boyutunda, renkli, seffaf kapli ve | Ingilizce ve usB
kolay yirtilmayan 6zellikte Tiirkge
olacaktir)
Yaglama semalar1 (A2 Kitap ve 1 adet
boyutunda, renkli, seffaf kapli ve | Ingilizce ve usB
kolay yirtilmayan 6zellikte Tiirkce
olacaktir)
Hidrolik devre semalar1 (A2 Kitap ve 1 adet
boyutunda, renkli, seffaf kapli ve | Ingilizce ve usB
kolay yirtilmayan 6zellikte Tiirkge
olacaktir)
Kitap ve 1 adet
harici hard
Su Sondaj Makinesinin Autocad disk
ortaminda dijital olarak ¢izilmis | Ingilizce ve (Seagate
yerlesim plani, kule ¢izimleri, Tiirkce veya
akim semalari Western
Digital
Elements)

Tdm Yedek Parca kataloglari, yedek pargalarin montaj ve demontaj resimlerini de

gOsterecek sekilde olacaktir.
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¢) Avadanlik

Asagida belirtilen avadanliklar Firma tarafindan DSI’ ye verilecektir.

Avadanhk Adi Miktar
Yangin Sondiiriicti (ABC Kuru tip, en az 12 kg’lik) 1 adet
Yaglama Pompasi (gres pompasi) 1 adet
Filtre S6kme ve Takma Aparati 1 takim
Standart Anahtar Takim (6zel mekanik alet, yildiz, agik agizhi anahtar | takim
takimi vb.) ve Avadanliklarini Igeren Takim Cantasi

[lkyardim Cantasi 1 adet
Rutin bakimlarda degisen tiim hidrolik ve hava filtreleri 5 takim

8. Terimler

API: American Petrolleum Institute, Amerikan Petrol enstitisi
BREAK-OUT: Tij sbkme

BTK: Bilgi Teknolojileri Kurumu

CASING: Sondaj techiz borusu

CLAMPING: Ayak freni

DRILL COLLAR: Sondaj agirlik borusu

DTH: Down The Hole Hammer, hava/kopuk ve dipten darbeli delme metotlari

EU STAGE 5: Avrupa is makinasi egzoz emisyon sinifi
EURO 6: Avrupa egzoz emisyon sinifi

MAST: Kule gelik yapisi

NC46: Sondaj borusu baglanti tipi

PTO: Power Take Off, gti¢ ¢ikis mili

RAL 6026: DSI Yesili Renk Kodu

ROTARY BASLIGI: Déndiirme kafasi

S355: En az 355 MPa akma dayanimina sahip yapisal ¢elik sinifi

TONG: Boru anahtari
TOP DRIVE: Ustten tahrikli Dondirme kafasi (rotari baghg)

US EPA TIER 4 FINAL: Amerikan is makinasi egzoz emisyon sinifi

EKLER 1- Kuyu Projesi ve Teknik Talimatlari
2- Tij Teknik Resim

Ek



SONDAJ KUYU PROJESI VE TEKNIiK TALIMATLARI Ek

Isin Ad1 : Konya Kadihani Sondaj Kuyu Projesi ve Teknik
Talimatlar1
Koordinat 36 S 421721 D/ 4264498 K
Kot 1984
Talep Edilen Derinlik : 450 metre
Hidrojeolojik ve Jeolojik Veriler :
Akifer Cinsi : Serbest
Akifer Yapist : Heterojen
Akifer Kalinligi(m.) 300

Sahanin Ortalama Statik Seviyesi (m.) : 84 m

Tahmini Transmisibilite (m3/giin/m.) : 800

Beklenen Ortalama Debi (It/sn) : 35

Gegilecek Jeolojik Birimler : Sondaj yapilacak koordinatta jeolojik birimlerin
incelemesi ilgili firma tarafindan yapilacaktir.

TATBIK EDILECEK KUYU iNSA PROJESI;
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TURKIYE BILIMSEL VE TEKNOLOJIK ARASTIRMA KURUMU
KAMU KURUMLARI ARASTIRMA VE GELISTIRME
PROJELERINi DESTEKLEME PROGRAMI
(1007 PROGRAMI)

(@)

\

TUBITAK

PROJE SONUGCLARIUYGULAMA PLANI*

DEVLET SU iSLERI GENEL MUDURLUGU

MAKINA iIMALAT VE DONATIM DAIRESi BASKANLIGI
YERALTISULARI DAIRESi BASKANLIGI

1007-DSi-2023-01

Yerli Hidrolik Su Sondaj Makinasi Tasarimi ve imalat

1 Proje Sonuglari Uygulama Plani (PSUP), ¢agri kapsaminda desteklenecek proje/ler tamamlandiktan sonra elde
edilen ciktilarin musteri kurum tarafindan uygulama ve yayginlastirma programini igeren sézlesme eki niteligindeki
taahhut belgesidir. PSUP‘ta yalnizca misteri kurum tarafindan uygulanabilecek mekanizmalar yer alir. PSUP, mudsteri
kurum tarafindan hazirlanir ve Ust diizey yetkilisince imzalanir.

2 Proje/ler tamamlandiktan sonra elde edilen giktilarin uygulamasini ve yayginlastiriimasini gergeklestirecek musteri
kurum birimi/leri belirtiimelidir.
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1. MUSTERiI KURUM IiHTIYACI

e Hidrojeolojik etiit calismalari kapsaminda insa ettigimiz arastirma ve rasat su sondaj
kuyularinda kullanilabilecek kapasitede, uluslararasi standartlara uygun Teknik
gereksinimleri sadlayan ve uluslar arasi arenada kalite, islevsevllik, fiyat vb. agilardan
rekabet edebilir yerli hidrolik su sondaj makinasi tasarimi, analizi ve prototip imalatinin
gerceklestiriimesi amaglanmaktadir.

2. PROJE CIKTILARININ UYGULAMAYA AKTARIM
VE YAYGINLASTIRMA TAKVIMI

Cagr kapsaminda elde edilmesi hedeflenen Misteri Kurumun ihtiyacina yonelik giktilar ve desteklenen
proje/ler tamamlandiktan sonra bu c¢iktilarin Masteri Kurum tarafindan uygulama ve yayginlastirma
adim ve mekanizmalari somut olarak ve kisaca belirtiimelidir. Ayrica, bu adim ve mekanizmalarin
proje/ler bittikten sonra hangi takvimde uygulanacagi belirtimelidir.

ngterl Kur_l._lmu.n Ciktilarin Uygulama ve Uygulamaya
Sira Ihtiyacina Yonelik Yayginlagtirma Adim
) 3 . 4 Aktarim
Proje Ciktilan ve Mekanizmalari e
Takvimi
1 |Proje kapsaminda Proje kapsaminda gerceklestirilecek |Projenin tamamlanip
gerceklestirilecek Hidrolik Su olan prototip Hidrolik Su Sondaji proje ciktilarinin devreye
Sondaji Makinasi, altyapisive  |Makinasina ilaveten 9 adet Hidrolik Jalinmasindan sonra
ekipmanlari Su Sondaj Makinasi 4734 sayili Kamu [temin siireci baslatilacak
ihale Kanunu kapsaminda agik ihale |ve en fazla 24 ay
usulii ile temin edilecektir. icerisinde prototip
makinaya ilaveten 9
adet Hidrolik Su Sondaj
Makinasinin temini
gerceklestirilmis
olacaktir.

3 MUsteri Kurumun ihtiyacina yonelik her tirll Griin, sistem, prototip, bilgi, pilot uygulama, malzeme, lretim teknigi,
yontem, yazihm vb. proje ¢iktisi yazilmahdir.

4 hale yoluyla alim, tek kaynak yéntemiyle (ihalesiz) alim, mevzuat (kanun, tiiziik, ydnetmelik, esas vb.) degisikligi,
dogrudan kullanim, paydaslara kullandirma vb. adim ve mekanizmalar, ihtiya¢ duyulan miktar/sayi detayi verilerek
yazilmalidir. Sadece paydaslara bilgi aktarimi, brogir basilarak dagitimi, sonuglarin tanitimina yénelik bilgilendirme
faaliyetleri vb. gibi kullanimi 3. taraflarin tercihine birakilan mekanizmalarin verilmesi uygun degildir.

5 Projenin tamamlanmasindan sonra Prototip/Sistem/Pilot Tesis projelerinde 1-36 ay arasinda, Model/Y&ntem/Siireg
projelerinde ise 1-12 ay arasinda proje ¢iktilarinin uygulama ve yayginlastirma adimlarina yonelik baslama ve bitis
takvimi (6. Ay-9. Ay gibi) belirtiimelidir.
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MUSTERI KURUM YETKILISI

isbu dokiimanin ikinci bélimiinde belirtilen proje ciktilarinin yine ilgili béliimde belirtilen ve
Kurumumuzca planlanan yayginlastirma adim ve mekanizmalari ¢ergevesinde, yetkilisi bulundugum
Devlet Su Isleri Genel Miidirligi’'niin uygulayici birimleri tarafindan uygulamaya aktarim takvimine
uygun olarak gerceklestirilecegini ve uygulama slresince PSUP kapsaminda Kurumumuzca
gerceklestirilen faaliyetlerin belirlenen tarihlerde TUBITAK’a bildirilecegini kabul ve taahhiit ederim.

Ad-Soyad® : Cengiz Han KILICASLAN
Unvan : Genel Mudiir Yardimcisi

6 TUBITAK 1007 Programi mevzuati geregi bu dokiiman, Bakanliklarda Mustegar, Bakanliklarin tiizel kisilige sahip
bagli, ilgili ve iligkili kurum/kuruluslarinda ise en Ust diizey yetkilisi (Baskan, Genel Midir) tarafindan veya bu
makamlarin yetki verdigi yardimcilari tarafindan imzalanmahdir.
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